
























































































*110001+0000000000002000 84..16+0000000010084108 85..16+0000000019427002 86..16+0000000000976228 

*110002+000000AP00000001 21.322+0000000014403384 22.322+0000000011127425 31.326+0000000000089850 

58...6+00000000000.0000 59....+0000000000000003 71....+0000000000000000 81..46+0000000010152226 

82..46+0000000019370589 83..46+0000000000960399 87..16+0000000000000000 88..16+0000000000000000 

AP00000001 144,03384  gon

111,27425 gon 8,9850 m 0,0000

mm 00003 00000 1015,2226 m 1937,0589

m 96,0399 m 00000 mm 00000 m

21.322+0000000014403384































































AccelX_dez = hex2dec(AccelX_hex);





































clear all; clc; close all; 

tic 

clear all  

clc

close all tic

toc

toc



27.07.2015 17:54:54.510;-0.353 ;+0.357 ;+21.5 

27.07.2015 17:54:56.495;-0.353 ;+0.357 ;+21.5 

27.07.2015 17:54:58.495;-0.353 ;+0.357 ;+21.5 

time accel X accel Y accel Z        temp 0 temp 1 

0 0.01467 0.02802 -9.85256 0.00000 0.00000 

0 0.00237 0.04267 -9.85252 0.00000 0.00000 

0 0.00730 0.04027 -9.86472 0.00000 0.00000 

2015-08-15 10:26:16.856,1,93E95724-4B28-4AFA-8063-C24E72C8379F,101932.7319886667, 
-0.006378173828125,-0.004241943359375,-1.007675170898438 

2015-08-15 10:26:17.055,2,93E95724-4B28-4AFA-8063-C24E72C8379F,101932.9307647917, 
-0.0035858154296875,-0.0062103271484375,-1.010086059570312 

2015-08-15 10:26:17.253,3,93E95724-4B28-4AFA-8063-C24E72C8379F,101933.1294019583, 
-0.0052032470703125,0.0002899169921875,-1.013168334960938

fid = fopen('Langzeit_Nivel-3.txt'); 

Daten = textscan(fid,'%s %f %f %f','delimiter',';');          %NIVEL 

Daten = textscan(fid,'%*f %f%f%f %*f%*f','delimiter',' ');    %sbg IG-500E

Daten = textscan(fid,'%*s%*f%*s%*f %f%f%f','delimiter',',');  %iPhone 

fclose(fid); 

fid

'%s

%f %f %f' %s

%f

* %*f

'delimiter'  ';'

Daten



Daten

time = [Daten{1}]; 

x    = [Daten{2}]; 

y    = [Daten{3}]; 

temp = [Daten{4}]; 

time

AccelZ_ms2 = AccelZ_g .* 9.80665;

Messwerte = x;                      % Zuweisen der Messwerte

AnzahlDaten = length(Messwerte);    % bestimmt die Länge des Vektors

frequenz = 4;                       % [Hz] 

dt = 1/frequenz;                    % [sec] – Zeitintervall zw. zwei Messwerten

Zeit_sec=(0:dt:AnzahlDaten*dt-dt)'; % erzeugen eines Zeitvektors 

Zeit=Zeit_sec./3600;                % Zeit [h] 



mean(x) x

MittelX = mean(x); 

X_red = x-MittelX; 

polyfit polyval polyfit

polyval

parameterX = polyfit(Zeit,X_red,1); 

regressionX = polyval(parameterX,Zeit); 

X_ohneTrend = X_red-regressionX; 

MaxLag

MaxLag AutoKov

Akvf

Rohwerte = X_ohneTrend; 

MaxLag = (round(AnzahlDaten/10)+1); 

Akvf = AutoKov(Rohwerte,(MaxLag+1)); 



Akvf = AutoKov(Rohwerte,(MaxLag+1));

Rohwerte (MaxLag+1)

x

MaxLag

function [AKV] = AutoKov(x,MaxLag) 

N = length(x);                  % Länge des Vektors (Anzahl der Elemente)

MittelWert=sum(x)/N;            % Berechnung des Mittelwertes der Messwerte

xred = x-MittelWert;             % Messwerte werden vom Mittelwert befreit

Cxx=zeros(1,MaxLag); % Erzeugen eines Nullvektors mit den Dimensionen (1,MaxLag)

for k=1:MaxLag % äußere Schleife von 1 bis MaxLag

    for i=1:N-(k-1)      % innere Schleife von 1 bis N-(k-1)

        Cxx(k)=Cxx(k)+(xred(i)*xred(i+(k-1))); 

    end    

    AKV(k)=Cxx(k)/(N-(k-1)-1); 

end 

AKV

Akvf

for k=0:MaxLag 

    Power(k+1)=0.5*(Akvf(1)+((-1)^k)*Akvf(MaxLag+1)); 

    CosF=cos(pi*k*(1:(MaxLag-1))/MaxLag); 

    ZwS1=sum(Akvf(2:MaxLag).*CosF); 

    Power(k+1)=4*(Power(k+1)+ZwS1)*dt; 



end 

Nyquist = 2*dt;

Frequenzen=(0:MaxLag)/(MaxLag*Nyquist); 

HilfsParameter=MaxLag*dt; 

Amp=sqrt(abs(Power)/HilfsParameter); 

plot

figure(1)

subplot subplot

subplot(Zeilen,Spalten,Position)

'b'

b r g

title xlabel ylabel FontName

FontSize legend

grid

figure(1) 

subplot(1,2,1) 

plot(Zeit,y,'b',Zeit,Mittelwert,'.r') 

title ('Stochastischer Prozess mit Mittelwert','FontName','Sans','FontSize',14) 



xlabel('Zeit [h]','FontName','Arial','FontSize',12) 

ylabel('Neigungen [mrad]','FontName','Arial','FontSize',12) 

legend('Messwerte');

grid on 




































































































